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Les balais essuie-glaces sont, de plus en plus, soumis 
a des soil icitat ions accrues et diversif iees. Cela resulte de 
Involution de la morphologie des pare-brise, de leurs dimensions 
et aussi de 1 'augmentation des vitesses et acceleration des ve- 
5 hicules. 

De plus en plus, lesdites sollicitations sont telles 
que, notamment, le bras oscillant reliant le dispositif moteur 
& l f armature du balai essuie-glace proprement dit se trouve for- 
tement sollicite dans differentes directions, 

10 Or, pour des raisons pratiques, ledit bras doit obli- 

gatoirement €tre leger et d'un encombrement minimum. II en resul- 
te qu f on a g£n£ralement fait usage, & cet effet, soit d'uri plat, 
soit d'une tige ronde. Cette derniere presente une egale resistan- 
ce, respectivement une egale raideur, en tous sens mais est g€nera- 

15 lement de diametre relativement reduit et ce pour des raisons 
de poids et d 1 encombrement . 

Les bras execute's par un plat presentent une trds 
grande raideur dans un plan mais une raideur relativement trfes 
petite et, en tout cas, une grande flexibility dans le sens or- 

20 thogonal. II en r6sulte que, si le bras est de trSs bonne resistan- 
ce pour un genre de sollicitation , il est aisement elastique- 
ment dSformable sous de nombreuses autres sollicitations. Cet 
inconvenient est d'autant plus grand que les bras executes par 
un plat sont relativement longs et presentent une importance re- 

2 5 lativement r€duite, compte tenu du dispositif de liaison 

articule* entre le bout dudit bras et le pont principal de 1 'ar- 
mature du balai essuie-glace . 

La presente invention concerne des perfect ionnements 
aux bras essuie-glaces essentiellement caracterises en ce que 
30 le bras est forme d'au moins deux trongons disposes le long d f un 
meme axe mais dans des plans differents. L f execution la plus sim- 
ple pour la mise en oeuvre de ces perfect ionnements consiste £ 
partir d'un m^plat substantiellement de la longueur du bras eta 
le deformer autour d'une section intermediaire de mani&re a ame- 

3 5 ner les deux trongons dans deux plans differents. 

On pourrait evidemment, le long du bras, pr£voir plu- 
sieurs tels effets de torsion. Les trongons peuvent etre de 
longueur egale ou differente au prorata du taux de rigidite , 
respectivement d'elasticite , souhaite* pour l'un ou I'autre tron- 
HO gon, respectivement pour 1' ensemble du bras. 
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D'une maniere generale, les troncons successifs 
seront disposes dans des plans mutuellement orthogonaux. Toute- 
fois, l'Scart angulaire entre les diff brents troncons peirt va- 
rier au prorata des soli icitat ions a absorber, respectivement au 
5 prorata des zones de surpression ou de depression £ annihiler par- 
tiellement ou total ement. 

Le dispositif d f attache articule entre le bout libre 
du bras oscillant et le pont principal de l 1 armature du balai 
essuie-glace est absolument indifferent ♦ 

10 On remarquera n^anmoins que ces per feet ionnements 

sont particulierement avantageux pour tous les cas ou, en rai- 
son des caracteristiques du susdit dispositif de liaison arti- 
cule, il est souhaitable que le bout libre du bras se presente 
dans la position telle qu*il soit compris dans un plan de plus 

15 grande inert ie perpendiculairement a la surface supgrieure pre- 
sentee par le milieu de ladite armature principal e . 

Pour realiser ces bras a troncons d 1 incl inaison va- 
riable, on pourra evidemment faire application de tous autres 
moyens que la torsion. On pourra, notamment, envisager l'assem- 

20 blage, respectivement la solidarisation coaxiale des differents 
troncons • 

On observera que, si l f on part d f un plat initial con- 
tinu d'une certaine longueur, la raideur dans un sens est tree 
grande et est relativement tres reduite dans le sens orthogonal. 
2 5 En d€formant ledit plat par un seul effet de torsion, par exem- 
ple au milieu de la longueur dudit bras, on obtient que la rai- 
deur dans le premier plan reste inchangSe cependant que la rai- 
deur dans le plan orthogonal se trouve considerablement augmen- 
ted. 

30 II est possible, moyennant l f application des perfec- 

tionnements objets de I 1 invention, de r6aliser un bras a elasti- 
city vraiment minimum dans tous les sens . 

Si l f on maintient, ce qui sera general ement le cas, 
les dimensions initiales du plat de depart, on realisera un bras 

35 dont les qualites sont considerablement augmentees. Dans cer- 
tains cas, si l T on peut se contenter d'une resistance moindre, 
on pourra meme reduire les dimensions transversales du plat de 
depart . 

Les presents perf ectionnements s ? 6tendenx evidemment 
40 a toutes les executions possibles d'un tel bras oscillant a 
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tremens multiples diversement orientes. 

Dans les dessins annexes, sans aucun caractere limi- 
tatif d'aucune sorte: 

la figure 1 represente en vue perspective scheraati- 
que un balai essuie-glace ; 

les figures 2 et 3 representent en perspective un 
tron^on de plats tels qu'ils sont generalement utilises; 

la figure M- represente a echelle agrandie la partie 
indiquee en F 2 a la figure 1 mais a laquelle on a applique l'ob- 

jet d f invention; 

la figure 5 represente en vue d 1 about et sous une 
forme diagrammatique la diversite des positions angulaires rela- 
tives entre tron^ons coaxiaux d'un me*me bras. 

Dans ladite figure 1, le bras 1 est constitue par 
un plat relie at I'armature principale 2 du balai essuie-glace 
3 par une jonction articulee H. 

Dans la figure 2, un trongon dudit bras 1 est repre- 
sente dans la position qu'il occupe lorsque la plus grande 
resistance du bras est assuree dans un plan parallele au plan 
de balayage. 

Dans la figure 3, un trongon dudit bras 1 est re- 
presente dans la position qu'il occupe lorsque la plus grande 
resistance du bras est assuree dans un plan perpendiculaire au 

plan de balayage. 

Dans la figure 4, on a represente deux trongons 
l'-l" d'un m§me bras 1, ces deux trongons St ant, par torsion 
dins la zone 5, amenes dans deux plans orthogonaux represented, 

respect ivement , en P±~' P 2 * 

Enfin, comme schematise symbol iquement a la figure 
5, les plans P 1 -P 2 peuvent evidemment presenter des hearts an- 
gulaires essentiellement variables au prorata des applications. 

L f invent ion concerne tout bras appliquant les per- 
fect ionnements reveles par la presente ainsi que les balais et 
dispositifs essuie-glaces appliquant de tels bras. 
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' REVENDI CATION S . 

1. - Per feet ionnements aux balais essuie-glaces pour 
vehicules automobiles du type appliquant un plat, caracterises 
en ce que ledit bras est forme d'au mo ins deux troncons de me- 
plat disposes le long d'un meme axe mais dans des plans diff£- 
rents ♦ 

2. - Per feet ionnements selon la revendication 1, ca- 
racterises en ce que les troncons diversement inclines sont 
produits par torsion d , un meplat dont la longueur est substan- 
tiellement egale a celle du bras. 

3. - Perfectionnements selon la revendication 1 ou 2 , 
caracterises en ce que le balai essuie-glace est constitue de 
troncons diversement orientes mais de longueur egale. 

Perfectionnements selon la revendication 1 ou 2 , 
caracterises en ce que le balai essuie-glace est const itu£ 
de troncons diversement orientes mais de longueur in£gale. 

5. - Perfectionnements selon I'une.des revendications 
prec^dentes* caracterises en ce que les troncons successifs 
sont disposes dans des plans mutuellement orthogonaux . 

6. - Perfectionnements selon l'une des revendications 
1 a 4, caracterises en ce que les troncons successifs sont dis- 
poses dans des plans variables au prorata des applications. 

7. - Perfectionnements selon l'une des revendications 
pr6c6dentes 5 caracterises en ce que les troncons adjacents £ la 
liaison articul£e sur l f armature principale du balai essuie- 
glace sont disposes dans un plan parallele au plan de balayage. 

8. - Perfectionnements selon l'une des revendications 
precedentes, caracterises en ce que les troncons adjacents a la 
liaison articulee sur 1' armature principale du balai essuie-gla- 
ce sont disposes dans un plan perpend iculaire au plan de balaya- 
ge. 
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